
機器人產品型錄



DENSO Robotics® Lineup

■ 5-6 軸垂直多關節機器人

480 ・ 550 ・ 650 mm
100 ・ 200 ・ 320 ・ 510 mm (*7)
8kg
±0.01～±0.012 mm
0.28～0.31sec (負載 2kg 時)
 ●標準型　●波紋管型 
 ●防塵防濺型 (IP65)
 ●超淨型 (ISO 3 級) (*8)
 ●UL 規格　●吊裝型
 ●H1潤滑脂型 (IP65)

臂長

上下行程

最大負載

重複定位精度 (*3)

標準循環時間 (*4)

品種規格

VS-050 / 060

430 • 432 mm
3 (*1) • 2.5 (*2) kg
±0.02 mm
 ●標準型

最大工作範圍

最大負載

重複定位精度 (*3)

品種規格

505 ・ 605 mm
4 kg
±0.02 mm
 ●標準型
 ●耐惡劣環境型 (IP67)
 ●防塵防濺型 (手腕部：IP65 / 主體部：IP54)
 ●超淨型 (ISO 3/5 級)
 ●UL 規格

710 ・ 905 mm
7 kg
±0.02～±0.03 mm
 ●標準型　
 ●耐惡劣環境型 (IP67)
 ●防塵防濺型 (手腕部：IP65 / 主體部：IP54)
 ●超淨型 (ISO 3/5 級)
 ●UL 規格

VS-068 / 087

VS Series
VP-5243 / 6242

VP Series

HSR®-048 / 055 / 065

HSR® Series

350 ・ 450 ・ 550 mm
100 ・ 150 ・ 200 ・ 320 mm
5 kg
±0.01 mm
0.29sec (負載 2kg 時)
 ●標準型　
 ●波紋管型 
 ●防塵防濺型 (IP65)
 ●超淨型(ISO 3 級)　
 ●UL 規格 (*8)　
 ●吊裝型

600 ・ 700 ・ 850 ・ 1,000 mm
100 ・ 150 ・ 200 ・ 300 ・ 400 mm
10 ・ 20 kg
±0.02～±0.025 mm
0.29～0.31 sec (負載 2kg 時)
 ●標準型
 ●防塵防濺型 (IP65)
 ●UL 規格 (*9)
 ●吊裝型
 ●潔淨型(ISO5級)

HM-40＊＊＊ / 4A＊＊＊

HM Series

VS-6556 / 6577

653 ・ 854 mm
7 kg (*5)
±0.02～±0.03 mm
 ●標準型
 ●防塵防濺型 (手腕部：IP65 / 主體部：IP54)
 ●超淨型 (10/100 級)

■ 4 軸水平多關節機器人

HS-035A / 045A1 / 055A1

HS-A1 Series

*1：手腕部向下超過 ±45° 時，最大可搬運重量為 2.5kg　*2：手腕部向下超過 ±45° 時，最大可搬運重量為 2kg　*3：重複定位精度 (工具安裝面中心) 是周圍環境溫度恒定時的精度
*4：用機器人將物體舉起至 25mm 的高處，在相距 300mm 的兩點間往返所需的時間　*5：手腕部向下超過 ±45° 時，最大可搬運重量為 6kg　
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追求生產效率與安全性

高速人機協作機器人

  





342.5 (165+177.5) mm

0.5 kg(*10)
※沒有電動夾具時

±0.05 mm 
●標準型
●OSS版

臂長 (第 1 臂＋第 2 臂)

額定可搬運重量

(最大負載)

重複定位精度 (*3)

品種規格

VS-050S2

VS Series
■ 嵌入式機器人

XR Series
XR-43＊＊＊

■ 人機協作機器人 ■ 製藥・醫療專用機器人

CVR038

1,506 ・ 1,804 mm
25 kg
±0.05 mm
●標準型(IP40)
●特殊型 (手腕部：IP67 / 主體部：IP65)
●潔淨型 (ISO5 級)

2,503 ・ 2,257 mm
40 ・ 60 kg
±0.06 mm
●特殊型 (手腕部：IP67 / 主體部：IP65)

1,021 ・ 1,298 mm
13 kg (*6)
±0.05～±0.07 mm
●標準型
●防塵防濺型 (手腕部：IP65 / 主體部：IP54)
●超淨型 (100 級)

VMB-2515 / 2518 VLA-4025 / 6022VM-6083 / 60B1

520 mm
4 kg
±0.02 mm
0.35 sec (負載 1kg 時)
●耐雙氧水腐蝕型
●UL 規格

最大工作範圍

最大負載

重複定位精度 (*3)

標準循環時間 (*4)

品種規格

200・250・300 mm
450・760・1060 mm
5 kg
±0.015 mm
0.56 sec (負載 3kg 時)
●標準型

臂長

X 軸行程

最大負載

重複定位精度 (*3)

標準循環時間 (*4)

品種規格

*6：超過 11kg 時，法蘭向下±10°以內 *7：標準型的上下行程 *8：僅限於地面安裝型 *9：標準/防塵防濺型
*10：手腕部向下時±10 度以內時為 0.7kg *11：S 行程為 400 時 2kg/S 

VM Series RC9VLA SeriesVMB Series RC9
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