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通过“启动、停止。”为社会做出贡献

纳博特斯克
存在于多种领域！

使社会充满活力的

纳博特斯克技术
纳博特斯克在各领域提供方便生活的产品。

正如所见，对于活动物体而言，它都是必不可少的高精度重要部分。在生

活中的各方面所需一切启动、停止领域贡献纳博特斯克技术。

这个门也是

对建筑物用自动门

和站台门进行开、

关控制。
这个机器人也是

精密减速机控制工业

用机器人的启动、停

止。

这个建筑机械也是

通过驱动电机和控制

阀对液压机铲进行启

动、停止。

新干线也是

通过制动系统对活跃

在世界各地的新干线

进行停车控制。

这架飞机也是

通过飞行控制系统对

飞机的飞行状态进行

校正、调整控制。

这艘油轮也是

通过船舶用发动机远

程控制系统对大型船

舶进行启动、停止控

制。

这个风车也是

通过风力发电机用驱

动装置对风车方向和

叶片角度进行调整控

制。

１．在本产品的保修期（以用户购买本产品后1年或本产品开始运行后2,000小时中先到期者为准），确认由于本

产品的设计或制造方面的原因导致本产品发生故障时，根据本公司的判断，负责对产品进行维修或予以更

换。

尽管如上所述，由于轮毂为消耗品，因此除本公司确认是起因于设计上或制造上的问题而发生的轮毂故障

外，不属于保修对象。

２．本产品的保修范围仅限前项所述故障的修理或产品更换，不对其它费用进行补偿。但用户就本产品的保修范

围与本公司另有书面协议时不受上述条款限制。

３．属于以下任何情况导致本产品出现问题时不在上述保修范围之内，本公司将进行有偿服务。

（1）因在超出本公司指定的使用条件或规格书中指定的范围的情况下使用本产品导致产品故障时

（2）因污垢、异物附着导致产品故障时

（3）因在本产品上使用本公司指定产品之外的润滑剂、耗材等导致产品故障时

（4）因在特殊环境中（高温、多湿、有大量尘埃、腐蚀性、挥发性、易燃性气体的环境中、进行了加减压的

大气、液体中等。但本公司规格书等明确认可的范围除外。）使用本产品导致产品故障时

（5）本产品经非本公司人员进行了拆卸、重新组装、修理、改造时

（6）因本产品之外的机器导致产品故障时

（7）因火灾、地震、雷击、水灾及其他不可抗力导致产品故障时

（8）因其它非本产品设计或制造原因导致产品故障时

４．第1项的故障修理或更换了产品时，经修理、更换的部件以及更换的产品的保修期为发生该故障时本产品的

剩余保修期。

质量保证
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质量保证 

纳博特斯克的目标是以“动作控制”为关键，

灵活运用本公司的强项“元件技术”和“系

统技术”，大力推进极具独创性的产品开发。

进而最大限度地发挥纳博特斯克集团的规

模优势，进一步增强实力。

在海、陆、空各领域确立了世界市场以及

国内市场的优势地位，以能力超群的多面

手以及面向未来的姿态迎接挑战，推进纳

博特斯克的发展。

何谓纳博特斯克？

2002 年 4 月：开始从事与液压机相关的业务合作

2003 年 10 月：统一经营

NABCO
1925年成立

帝人制机
1944年成立

统一经营

动作控制

帝人制机和 NABCO 以液压机业务合作为契机，对

两家公司的产品结构、核心技术、企业战略，乃至

企业文化进行整合，对通过有效的手段进行统一经

营、从而进一步增加企业价值，使企业得以长期稳

定的发展达成了共识。

基于上述判断，在 2003 年通过股票转移成立了使

上述两家公司成为全资子公司的股权公司纳博特斯

克，又经过为期 1 年的筹备，通过简单的合并方式

将两家公司合二为一，使纳博特斯克转变为营业股

权公司。
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RVW® 系列的优越性

应用了工业机器人领域广泛使用的精密减速机

RV™的高精度的加工技术和组装技术。

适合麦克纳姆轮式 AGV 的驱动单元
麦克纳姆轮与精密减速机 RVTM 的一体化产品

内置高容量主轴承
能承受麦克纳姆轮所发生推力负荷的合适构造

满足大型AGV所需的高负载

和信赖性的驱动单元！！

※ 由客户准备 

推力负荷
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可对应高负载的麦克纳姆轮

使用麦克纳姆轮让重物的自由搬

送成为可能！

实现 AGV 小车的简单制作！

只需将单元化产品组装进车框架

可使 AGV 整车更加紧凑！

采用内轮毂构造

本公司轮毂示例（RVW-10PG 的情况）

容许承受载荷 500kgf／轮

传统使用例 本公司驱动单元使用例

RVW® 系列解决您的困扰！

高载荷对应

简单安装

紧凑

传统使用例 本公司驱动单元使用例

1,000 kg

长 短
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麦克纳姆轮的优越性

全向移动、准确定位

AGV 内部空间的有效利用

麦克纳姆轮式 AGV 能够流畅进行全向移动，自由转向。能够进入狭窄的空间及准确定位。

最适用于要求节省空间的搬运及准确定位的用途。

麦克纳姆轮无需改变轮毂的方向便可全向移动。

因此，在轮毂及电机周围的空间能够获取更多配置电池、控制装置的面积，能够有效利

用 AGV 的内部空间。

麦克纳姆轮电机
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应用示例

机械组装工序内的搬运

铁路车辆的组装和维修

自主移动机器人

全向移动升降机、高空作业车
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麦克纳姆轮的工作原理

通过控制 4 个麦克纳姆轮的旋转方向和速度，能够自由自在地移动 AGV。

轮毂旋转方向和 AGV 移动方向的关系在下图中说明。

下图所示为从车辆上方俯视的状态。

向左前方斜行

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

左横行

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

向左后方斜行

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

CCW 旋转

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

右横行

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

向右后方斜行

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

CW 旋转

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

前进

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

向右前方斜行

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方

后退

左侧面 右侧面

右侧左侧

前方

后方
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规 格 和 外 形 尺 寸 图
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型号代码说明

系列名称 型号符号 产品分类符号 扭转符号 规格符号 减速比代码 电机法兰符号 输入轴符号

RVW

轮毂直径
10in. 10P 齿轮头 G 左扭转 L 15P 

20P A 10PG 35 数字及字母的 2 个
字符

数字及字母的 2 个
字符

轮毂直径
15in. 15P 轮毂 W 右扭转 R 10P B 15PG 53

轮毂直径
20in. 20P 20PG 80

※ 产品分类 W（轮毂）不包含“减速比代码”、“电机法兰符号”、“输入轴符号”。

RVW - 10P G L B - 35 - 0A 0A

产品分类符号
如产品分类符号（G、W）所示，本产品包括齿轮头（G）与轮毂（W）2 种。

扭转符号
如扭转符号（L、R）所示，辊子的方向有左扭转（L）与右扭转（R）2 种。

齿轮头（RVW-10PG） 轮毂（RVW-10PW）

左扭转（L） 右扭转（R）

规格

轮毂

减速机

电机法兰

内六角螺栓

内六角螺栓

碟形弹簧垫圈

输入轴

（输入花键或输入齿轮）

碟形弹簧垫圈
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注记 ：	 1. 根据客户使用的电机会有所变动。

注记 ：	 1. 减速机部的性能。

		  2. 根据客户使用的电机会有所变动。

※�考虑到因路面状态等情况产生的载荷分配变动，车辆由 4 个麦克纳姆轮构成时，推荐车辆与装载物的合计总重量限制

在每个轮子的承受载荷的 3 倍以内。

型号 RVW-10PG RVW-15PG RVW-20PG

容许承受载荷／轮 kgf 500 1,500 2,500 

轮毂直径 mm 254 381 508

最高速度（轮毂转速） m/min (rpm) 60 (75.2) 60 (50.1) 60 (37.6)

速比值（减速比代码） 34.73 (35) 52.8 (53) 80 (80)

齿隙　注记 1 arc.min. 12 12 12 

空程　注记 1 arc.min. 12 12 12 

额定转矩　注记 1 Nm 100 350 1,225 

启动停止容许转矩　注记 1 Nm 300 1,050 2,000 

滚动阻力系数 0.05 0.05 0.04 

重量（参考值）　注记 2 kg 32 104 210

型号 RVW-10PG RVW-15PG RVW-20PG

轮毂直径（a） mm 254 381 508

轮毂厚度（b） mm 134 200 278

全长（c）　注记 3 mm 166 234 308

规格表

规格表

外形尺寸

0 30 60 

500

750

1,500

0 60 0 3030 60 

1,250

2,500

速度（m/min）

载
荷

/
轮

（
kg

f）

速度（m/min）

载
荷

/
轮

（
kg

f）

速度（m/min）

载
荷

/
轮

（
kg

f）

RVW-10PG RVW-15PG RVW-20PG

可使用的范围

a

b

c
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况
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RVW-10PG 本体外形尺寸图
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有关以上没有记载的形状请向本公司咨询。

RVW-10PG 电机法兰外形尺寸图
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有关以上没有记载的形状请向本公司咨询。
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直轴（无键）用

输入轴尺寸表

型号代码 形状 A [mm] ΦB [mm] ΦC [mm] L [mm] 输入轴符号

RVW-10PG Figure 1

130.5 63 14H7 +0.018
0

26 0K

128.5 63 16H7 +0.018
0

29 0J

133.5 63 19H7 +0.021
0

34 0H

130.5 63 19H7 +0.021
0

31 0G

122.4 63 19H7 +0.021
0

37.9 0F

123.5 63 22H7 +0.021
0

39 0E

133.5 63 24H7 +0.021
0

39 0D

123.5 63 24H7 +0.021
0

39 0A

直轴（附带键）用

输入轴尺寸表

型号代码 形状 A [mm] ΦB [mm] ΦC [mm] L [mm] E [mm] F [mm] 输入轴符号

RVW-10PG

Figure 1 128.5 30 14H7 +0.018
0

24 5 16.3 0R

Figure 2
125.5 32 14H7 +0.018

0
24 5 16.3 0C

128.5 32 16H7 +0.018
0

29 5 18.3 0Q

Figure 3

131.5 35 19H7 +0.021
0

47 6 21.8 0P

130.5 35 19H7 +0.021
0

31 6 21.8 0N

122.5 35 19H7 +0.021
0

38 6 21.8 0M

133.5 40 24H7 +0.021
0

38 8 27.3 0L

有关以上没有记载的形状请向本公司咨询。

RVW-10PG 输入轴外形尺寸图
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RVW-15PG 本体外形尺寸图

规
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况
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更
。
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RVW-15PG 本体外形尺寸图
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况
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变

更
。
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RVW-15PG 电机法兰外形尺寸图

有关以上没有记载的形状请向本公司咨询。
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RVW-15PG 输入轴外形尺寸图

直轴（附带键）用

输入轴尺寸表

型号代码 形状 A [mm] ΦB [mm] ΦC [mm] L [mm] E [mm] F [mm] 输入轴符号

RVW-15PG Figure 1 171.5 42 22H7 +0.021
0

46 8 25.3 0B

有关以上没有记载的形状请向本公司咨询。
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RVW-20PG 本体外形尺寸图
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RVW-20PG 本体外形尺寸图
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有关以上没有记载的形状请向本公司咨询。

RVW-20PG 电机法兰外形尺寸图
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有关以上没有记载的形状请向本公司咨询。

直轴（附带键）用

输入轴尺寸表

型号代码 形状 A [mm] ΦB [mm] ΦC [mm] L [mm] E [mm] F [mm] 输入轴符号

RVW-20PG Figure 1 143.5 48 24H7 +0.021
0

38 8 27.3 AN

RVW-20PG 输入轴外形尺寸图
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选定表

电机法兰和输入轴选定表

电机轴径 
[mm]

电机轴径公差
电机轴长 

[mm]

电机定位圆 
直径 
[mm]

电机定位圆 
公差

定位圆长度 
[mm]

螺栓 P.C.D. 
[mm]

螺栓尺寸 电机法兰符号 输入轴符号

Ø14 h6 30 Ø70 h7 3 90 M5 or M6 0G 0K
Ø16 h6 40 Ø80 h7 5 100 M6 0F 0J
Ø16 h6 40 Ø110 h7 3.5 145 M8 0A 0J
Ø19 h6 35 Ø70 h7 3 90 M5 0G 0G
Ø19 h6 40 Ø70 h7 3 90 M6 0H 0G
Ø19 h6 40 Ø110 h7 3.5 145 M8 0A 0H
Ø19 h6 55 Ø95 h7 3 115 M8 0E 0F
Ø19 h6 58 Ø110 h7 6 145 M8 0D 0F
Ø22 h6 55 Ø110 h7 6 145 M8 0A 0E
Ø22 h6 58 Ø110 h7 6 145 M8 0D 0E
Ø24 h6 45 Ø95 h7 3 115 M6 or M8 0E 0D
Ø24 h6 55 Ø110 h7 3 145 M8 0A 0A

型号代码

RVW-10PG

型号代码

RVW-10PG

型号代码

RVW-20PG

型号代码

RVW-15PG

电机法兰和输入轴选定表

电机轴径 
[mm]

电机轴径公差
电机轴长 

[mm]

电机定位圆 
直径 
[mm]

电机定位圆 
公差

定位圆长度 
[mm]

螺栓 P.C.D. 
[mm]

螺栓尺寸 电机法兰符号 输入轴符号

Ø14 h6 30 50 h7 3 70 M4 0C 0C
Ø14 h6 30 Ø70 h7 3 90 M5 or M6 0G 0R
Ø16 h6 40 Ø80 h7 5 100 M6 0F 0Q
Ø16 h6 40 Ø110 h7 3.5 145 M8 0A 0Q
Ø19 h6 35 Ø70 h7 3 90 M5 0G 0N
Ø19 h6 40 Ø70 h7 3 90 M6 0H 0N
Ø19 h6 40 Ø110 h7 3.5 145 M8 0A 0N
Ø19 h6 55 Ø95 h7 3 115 M8 0E 0P
Ø19 h6 58 Ø110 h7 6 145 M8 0D 0M
Ø24 h6 45 Ø95 h7 3 115 M6 or M8 0E 0L

电机法兰和输入齿轮选定表

电机轴径 
[mm]

电机轴径公差
电机轴长 

[mm]

电机定位圆 
直径 
[mm]

电机定位圆 
公差

定位圆长度 
[mm]

螺栓 P.C.D. 
[mm]

螺栓尺寸 电机法兰符号 输入轴符号

Ø24 h6 58 Ø110 h7 3 145 M8 0A AN

电机法兰和输入轴选定表

电机轴径 
[mm]

电机轴径公差
电机轴长 

[mm]

电机定位圆 
直径 
[mm]

电机定位圆 
公差

定位圆长度 
[mm]

螺栓 P.C.D. 
[mm]

螺栓尺寸 电机法兰符号 输入轴符号

Ø22 h6 55 110 h7 4 145 M8 0A 0B

直轴（无键）用

直轴（附带键）用

直轴（附带键）用

直轴（附带键）用

有关以上没有记载的形状请向本公司咨询。
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探讨使用 RVW® 系列时的注意事项

轮毂为消耗品。请采用可更换轮毂的车辆结构。

润滑剂的标准更换时间为 20,000 小时。但是，在减速机表面温度为 40℃以上的条件下使用时，请确认润滑剂的老化、

受污染情况，并缩短润滑剂的更换周期。

更换润滑剂时要使用加排脂口，因此请采用可使用加排脂口的车辆结构。

●

●

维修保养

在高负荷、高占空比的状态下使用，可能导致减速机过热而超过容许温度。请注意冷却状态，以免减速机的表面温度超

过 60℃。若表面温度超过 60℃使用则有可能导致产品损坏。

●

减速机的温度

本产品目录中的规格基于本公司的评估方法所得，请用户在确认产品符合搭载实机的使用条件后再使用。●

关于产品目录中所示的产品规格

在出口本产品时，若最终使用者为军事机构，或产品将被用于兵器等的制造，则需遵守《外汇及外国贸易法》中规定的

出口限制要求，因此请事先做好充分的审查并办理必要的出口手续。

●

关于出口

与安全相关的信息以及详细的产品使用方法等，都记载在使用说明书中。●

其他资料

本产品是能够全向移动的车辆用驱动单元，为了充分发挥其性能，需要遵守各种限制规定，并适当地进行筛选。请各位仔

细阅读本技术资料，根据实际的使用环境、使用方法和使用情况等信息选择并采用合适的型号。

本产品是在严格的品质管理下制造而成的，但是误操作或误使用仍可能导致设备故障或损坏、人身事故。因此请按照

JIS、ISO 等有关车辆安全标准采取安全措施，如设置独立的安全装置等。

●

关于安全对策

本产品的使用范围（使用目的）

本产品是作为自行式工业车辆或自主移动机器人（以后称为“车辆”）的驱动单元设计而制造的（降低驱动时的电机转速，

增大车辆行驶所需的驱动转矩传递至路面）。

请勿将本产品用于其他用途。

本产品的故障或误动作直接危及人的生命的情况，或本产品被用于可能影响人身安全的装置的情况（原子能设备、宇航

设备、交通工具、医疗器械、各种安全装置等），均必须对个案进行探讨，请与本公司代理店或最近的营业部联系。

●

●

关于使用用途

使用环境

请在以下环境中使用本产品。

· 环境温度在 -10 ～ 40℃范围内的场所

· 湿度在 85% 以下且无结露的场所

· 海拔在 1000m 以下的场所

· 通风良好的场所

此外，请勿设置在以下场所。
· 灰尘多的场所

· 油脂、水、砂较多的场所

· 受阳光直射及紫外线影响的场所

· 会直接受到风雨影响的户外

· 有易燃性、爆炸性、腐蚀性气体的环境以及可燃物的附近

· 会发生磁场或振动的场所

如果无法满足使用环境要求时，请事先与本公司联系。

要在特殊环境（无尘室、食品用设备、强碱、高压蒸汽等）中使用时，请事先与本公司联系。

1

2

注记 ：
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术语说明

自行式工业车辆

按照 JIS D 6201：2017 的分类，指以下类型。

　1) 按照动力分类——电动车辆

　2) 按照操纵方式分类——步行方式、无人方式　

自主移动机器人

指能够自主移动的机器人。

※ 自主移动 ：指可识别理解环境，不需外部支援的移动。

容许承受载荷

是指 1 个本产品可承受的最大径向载荷。

最高速度

是指车辆可达到的最高速度。

空程、齿隙

如果固定输入轴，并在输出轴上施加转矩，则会产生与转矩相应的扭转，描绘其滞回曲线。

在额定转矩的 ±3% 的滞回曲线宽度中间点的扭转角称为“空程”。

滞回曲线的转矩为“0”处的扭转角称为“齿隙”。

■滞回曲线

齿隙

额定转矩

扭
转
角

额定转矩

空程

±3%

±100%

滚动阻力系数

滚动阻力 ( 损失 ) 与施加于轮毂的载荷的比率称为滚动阻力系数。

无负载运行转矩

使减速机无载旋转所需的转矩称为“无负载运行转矩”。

总重量

指车辆重量与装载物重量的总计。
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选定产品

产品型号和电机选定流程图

设定 AGV 动作

·AGV 前进方向和速度

·车辆、装载物重量

·行驶路面的倾斜角

·车轮的数量

使用环境的确认

·环境温度

·湿度

·海拔

·通风

·行驶路面

·不能使用的场所

【总重量（车辆重量＋装载物重量） / 3 】不可超过 RVW 的容许

承受载荷

※ 推荐以 3 个轮考虑总重量

※ 其他情况请客户自行探讨

计算方法

产品目录 P.28【探讨电机转速】

计算方法

产品目录 P.29 ～ 31【探讨电机负载转矩】

电机的载荷惯性力矩需在考虑 RVW 自身的载荷惯性力矩之后处于容许值范围内

※RVW 的惯性力矩参照外形尺寸图

重新考虑轮毂数量

重新考虑 AGV 速度

增加轮毂数量（例 ：4 → 8）

探讨轮毂承受载荷
计算负载

选定驱动单元

计算负载转矩

选定电机

选定结束

根据产品目录，选定代码 根据所使用电机的外形图向本公司咨询

计算转速

·轮毂转速

·电机转速

是否符合？
No

No

No

No

Yes

Yes

Yes

Yes

是否在承受载荷内？

是否在最高转速以内？

产品目录中的电机法兰、 

输入轴能否对应？
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选定产品

产品型号和电机选定计算公式

Dw: 轮毂直径[mm]

Va：AGV的行驶速度[m/min]

θa：AGV的前进方向（°）

　　※以AGV前进方向为0（°），以CCW方向为正

ωa：AGV的旋转速度[rad/min]

a：AGV的轮毂轴距[m]

b：AGV的轮距[m]

Vw1～4：各轮毂的速度[m/min]

图．AGV 的速度矢量与各轮毂的速度矢量（轮毂为从上方俯视的图）

※ 各轮毂、辊子的旋转以 AGV 前进的旋转方向为正。

ay 轴

ax 轴

Vw3

b

Vw4

Vw2

Vw1

a

Vax

ωa

Vay

θaVa

W2

W1

①计算AGV速度中的ax轴、ay轴

Vax=Va×sinθa

Vay=Va×cosθa

②根据Vax、Vay、ωa计算轮毂速度（Vw1、Vw2、Vw3、Vw4）

Vw1=Vay - Vax - (a+b)/2×ωa

Vw2=Vay + Vax - (a+b)/2×ωa

Vw3=Vay - Vax + (a+b)/2×ωa

Vw4=Vay + Vax + (a+b)/2×ωa

③根据轮毂速度计算轮毂转速（Nw1、Nw2、Nw3、Nw4）

　※轮毂转速超过最高转速(参照产品目录P.9)时，请再次确认AGV的速度。

Nw1 = Vw1 / ( Dw × π ) / 1000

Nw2 = Vw2 / ( Dw × π ) / 1000

Nw3 = Vw3 / ( Dw × π ) / 1000

Nw4 = Vw4 / ( Dw × π ) / 1000

※Dw：轮毂直径（参照产品目录P.9）

④根据轮毂转速计算电机转速（Nm1、Nm2、Nm3、Nm4）

Nm1 = Nw1 × i

Nm2 = Nw2 × i

Nm3 = Nw3 × i

Nm4 = Nw4 × i

※i：速比值（参照产品目录P.9）

＊请根据在本页算出的轮毂转速考虑电机转速。

探讨电机转速
根据 AGV 的动作计算各轮毂的速度

W3

W4
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探讨电机负载转矩（均速时）

①根据总重量算出施加在轮毂上的负载转矩

　＊在平地上以一定速度行驶时

②根据轮毂转速把RVW的无负载运行转矩加在一起计算

　※参照产品目录P.32

③转换为电机轴转矩

Tw：轮毂转矩[N・m]

W：车辆重量+装载物重量[kg]

Crr：前进和后退时的轮毂滚动阻力系数

※参照产品目录P.9

Dw：轮毂直径[mm]

※参照产品目录P.9

C:校正系数

　※根据行驶方向选定数值

Tm：电机转矩[N・m]

T0(Nm)：与轮毂转速相应的无负载运行转矩[N・m]

※参照产品目录P.32

i ： 速比值

※参照产品目录P.9

Tm = (Tw / 0.95 + T0(Nm)) / i 

＊请根据在本页算出的电机转矩值考虑电机型号。

（车辆、装载物的重心与车辆的中心一致时）

校正系数 C

前进和后退 1

横行 2

斜行 2.5

Tw=        9.8   Crr                    CDw
2   1,000

W
4
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探讨电机负载转矩（加减速时）

①根据总重量、加速度计算施加在轮毂上的负载转矩

　＊在平地上加减速时

②根据轮毂转速把RVW的无负载运行转矩加在一起计算

　※参照产品目录P.32

③转换为电机轴转矩

Tw：轮毂转矩[N・m]

W：车辆重量+装载物重量[kg]

a：加速度[m/s2]　（加速时＋　减速时－）

Crr：前进和后退时的轮毂滚动阻力系数

※参照产品目录P.9

C:校正系数

※根据行驶方向选定数值

Dw：轮毂直径[mm]

※参照产品目录P.9

Tm：电机转矩[N・m]

T0(Nm)：与轮毂转速相应的无负载运行转矩[N·m]

※参照产品目录P.32

i ： 速比值

※参照产品目录P.9

Tm = (Tw / 0.95 + T0(Nm)) / i 

（车辆、装载物的重心与车辆的中心一致时）

＊根据本页算出的电机转矩值，请确认选定的电机在加减速时的特性。

＊请勿让在本页算出的轮毂转矩值超过启动停止容许转矩（参照产品目录 P.9）。

校正系数 C

前进和后退 1

横行 2

斜行 2.5

Tw=        ( a    9.8   Crr   C ) Dw
2   1,000

W
4

选定产品

产品型号和电机选定计算公式
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探讨电机负载转矩（斜面）

①根据总重量、倾斜角算出施加在轮毂上的负载转矩

　＊在斜面上以一定速度行驶时（前进和后退、横行时）

②根据轮毂转速把RVW的无负载运行转矩加在一起计算

　※参照产品目录P.32

③转换为电机轴转矩

Tw：轮毂转矩[N·m]

W：车辆重量+装载物重量[kg]

Crr：前进和后退时的轮毂滚动阻力系数

※参照产品目录P.9

Dw：轮毂直径[mm]

※参照产品目录P.9

C：校正系数

※根据行驶方向选定数值

Tm：电机转矩[N・m]

T0(Nm)：与轮毂转速相应的无负载运行转矩[N・m]

※参照产品目录P.32

Nm：轮毂转速[rpm]

i ： 速比值

※参照产品目录P.9

Tm = (Tw / 0.95 + T0(Nm)) / i 

＊当本页算出的电机转矩值超过选定的电机额定转矩时，推荐重新考虑行驶条件。

＊出于安全请避免在斜面上斜行动作。

校正系数 C

前进和后退 1

横行 2

θ（°）：路面的倾斜角

（车辆、装载物的重心与车辆的中心一致时）

Tw=        9.8   ( SIN     Crr   C   COS  ) Dw
2   1,000

W
4
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技术数据

无负载运行转矩

注记 ：下图中的值为减速机单品在磨合运转后的平均值。

轮毂转速（rpm）

无
负

载
运

行
转

矩
（

N
m
）

（
换

算
为

输
出

轴
）

无
负

载
运

行
转

矩
（

N
m
）

（
换

算
为

输
出

轴
）

无
负

载
运

行
转

矩
（

N
m
）

（
换

算
为

输
出

轴
）

【测量条件】

外壳温度：30（℃）

润滑剂：润滑油

           BONNOC AX68

搭载 RVW-10PG 的减速机

搭载 RVW-20PG 的减速机

搭载 RVW-15PG 的减速机

轮毂转速（rpm）

轮毂转速（rpm）
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设计要点

设计注意事项

齿轮头及轮毂的安装

为了满足额定值表中记载的启动停止容许转矩的要求，在齿轮头及轮毂的安装时，请使用内六角螺栓，并按下述紧固扭矩

进行紧固。

另外，为了防止内六角螺栓松动以及螺栓座面损伤，建议使用内六角螺栓用碟形弹簧垫圈。

●内六角螺栓
＜螺栓的紧固扭矩与紧固力＞

公称尺寸 × 螺距

(mm)

紧固扭矩

(Nm)

紧固力
F

(N)
使用螺栓的各种规格

M5   × 0.8 9.01 ± 0.49 9,310
◆内六角螺栓

　JIS B 1176 ： 2006

◆强度类别

　JIS B 1051 ： 2000  12.9

◆螺纹

　JIS B 0209 ： 2001  6g

M6   × 1.0 15.6 ± 0.78 13,180
M8   × 1.25 37.2 ± 1.86 23,960
M10 × 1.5 73.5 ± 3.43 38,080
M12 × 1.75 129 ± 6.37 55,100
M16 × 2.0 319 ± 15.9  103,410
M18 × 2.5 441 ± 22.0  126,720
M20 × 2.5 493 ± 24.6  132,170

注记 ：	1. 上述紧固扭矩是紧固以钢、铸铁为材质的螺栓时的紧固扭矩。

	 2. 使用铝制材，或不锈钢制螺栓时，请限制螺栓的紧固扭矩。同时，还请在充分考虑传递转矩的基础上进行设计。

＜使用紧固螺栓的容许传递转矩计算公式＞

D
2×1,000

T = F × μ ×                × n

T 使用紧固螺栓的容许传递转矩　(Nm)

F 螺栓紧固力　(N)

D 螺栓安装 P.C.D.　(mm)

μ
摩擦系数
μ=0.15…接合面上涂有润滑剂时
μ=0.20…接合面处于脱脂状态时

n 螺栓只数　（只）

●内六角螺栓用碟形弹簧垫圈

名称 ：碟形弹簧垫圈（平和发条（株）制造）

通称 ：	CDW-H

	 CDW-L（仅 M5 用）

材质：S50C ～ S70C

硬度 ：HRC40 ～ 48

                                                                    （单位 ：mm）

公称尺寸
碟形弹簧内外径

t H
Ød ØD

5 5.25 8.5 0.6 0.85
6 6.4  10  1.0 1.25
8 8.4  13  1.2 1.55
10 10.6  16  1.5 1.9  
12 12.6  18  1.8 2.2  
16 16.9  24  2.3 2.8  
18 18.9  27  2.6 3.15
20 20.9  30  2.8 3.55

注记 ：如需使用同等品，在选择时请注意外径尺寸 D。

ØD

t

H

Ød
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润滑剂

AGV 驱动单元 RVW 的标准润滑剂是润滑油。

为了充分发挥本产品的性能，请务必使用本公司指定的润滑剂。

如果使用本公司指定以外的润滑剂，可能会导致本产品性能降低以及提前破损。

请勿将本公司指定的润滑剂与其他润滑剂混合使用。

如果混合使用，可能会导致本产品性能降低、发生异响以及提前破损。

润滑剂的封入量

AGV 驱动单元 RVW 在本公司出货时未封入润滑剂。请客户事先自行准备好本公司指定的润滑剂。并且，请务必设计为可

填充适量本公司指定的润滑剂。

（利用气压等填充润滑剂时，请将设定压力设定为 0.03MPa  以下。）

·需要按照齿轮头的台数准备。

·产品目录以外产品的填充量请通过各自的外形尺寸图进行确认。

润滑剂的更换时期

减速机正常运转时，根据润滑剂的老化情况，标准更换时间为 20,000 小时。

在减速机表面温度为 40℃以上（下图 
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40

 区域）的条件下使用时，请检查润滑剂的劣化或污损程度，缩短润滑剂更

换周期。

本公司指定品牌 使用温度范围（环境温度）

ENEOS 株式会社 BONNOC AX68 -10 ～ 40℃

型号 RVW-10PG RVW-15PG RVW-20PG

需要封入量 153cc 585cc 894cc
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润滑

设计要点

设计注意事项
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·使用时请勿使负载超过 RVW 单轮的容许承受载荷。

·为防止载荷过度集中于 1 个轮子，请考虑车辆的重心位置和装载物的重心位置。

·考虑到因路面状态（起伏、台阶、凹沟等）等情况产生的载荷分配变动，车辆由 4 个驱动轮构成时，推荐车辆与装载物

的合计总重量限制在每个轮子的承受载荷的 3 倍以内。

·请勿使装载到车辆上时发生冲击而产生的载荷，超过轮毂的容许承受载荷。

容许承受载荷

·行驶路面请使用平整的水泥路面，路面上无异物（灰尘、泥沙、水、油等）及没有台阶、凹沟、明显的凹凸面。

·不得不越过台阶、凹沟时，请采用前进或后退的方式，并进行探讨后使用。

此外，推荐在车辆上设置异物排除等机构，以防路面上的异物卷入轮毂。

·请使用实机事先探讨路面强度，根据需要加强路面及限制装载物重量。

行驶路面

·根据路面状况（油、水、斜坡等）及车辆急剧加减速等情况，轮毂有可能会打滑。

此外，有车轮因台阶等造成空转时，会影响车辆的动作，如不向规定的方向行驶等。特别是在倾斜面上的斜向行驶，因

受路面状况影响动作会变得不稳定，出于安全请避免行驶。

·请采取安全措施，与人和物品保持充分的距离，不接近人，确保即使发生打滑、空转时也不会冲撞到人和物品。

·为稳定车辆动作，推荐设置悬挂机构，使所有轮子总是接触地面。

·请采取安全措施，确保车辆动作不正常时能够防止装载物掉落或倒塌。

车辆的动作

·请避免在倾斜处停止。

不得不停止时，为防止掉落，请追加外部刹车等固定位置的功能。

在倾斜处停止

·在车辆行驶中，若发生电压降低等电源异常，由于惯性作用，车辆有可能不能完全停止。

因此，电机请采用附带刹车的电机，当发生异常时，立刻用刹车停止车辆。

行驶中的异常

·为防止车辆行驶时异物卷入旋转的轮毂，请安装车辆保护外罩（轮毂盖）。

防止异物卷入轮毂

·在车辆上安装本产品时，请尽可能使轮毂与行驶路面保持垂直。若接触地面状态不佳，车辆动作会变得不稳定，有可能

会损伤轮毂。

本产品的安装
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当发生异响、振动及动作不良等异常时，请检查下述项目。
在确认检查项目后仍无法解决异常时，请从下述网站下载《减速机调查委托用表格》。
填写必要事项后通过经销商联系本公司。

【URL】 https://precision.nabtesco.com/ja/download/sheet/

发生异常时的检查清单

安装本产品后立刻出现异常时

项　目检查栏

本产品的驱动部（电机侧、减速机输出面侧）是否碰撞到了其他部件？

是否施加了预设以上的负载（容许承受载荷及最高速度）？

螺栓是否满足了需要个数，是否按照规定的紧固扭矩均匀地拧紧了？

减速机、电机和贵公司部件的安装是否有倾斜？

是否按照规定使用量封入了本公司指定的润滑剂？

电机的参数设定是否正确？

是否存在共鸣、共振的部件？

输入轴是否已正确地固定在电机上？

输入轴的齿面有无破损或撞击痕迹？

辊子的方向（扭转方向）是否正确？

轮毂的四个轮是否全部接触地面？

车辆行驶中出现异常时

项　目检查栏

本产品的运转时间是否超出了理论寿命时间?

运转时，本产品表面温度是否高于平时？

运转条件是否有变更？

螺栓是否有脱落或松开？

是否施加了预设以上的负载（容许承受载荷及最高速度）？

本产品的驱动部是否碰撞到了其他部件？

是否发生了润滑剂渗漏、润滑剂量减少的问题？

是否从外部混入了水分、铁粉等异物？

是否使用了非指定的润滑剂？

辊子是否有磨损、龟裂及损坏？

轮毂是否有脏污？

轴承是否发生异响和松动？

轮毂旋转时是否发生异响？

行驶路面是否附着了油、水、灰尘、泥沙等异物？



通过“启动、停止。”为社会做出贡献

纳博特斯克
存在于多种领域！

使社会充满活力的

纳博特斯克技术
纳博特斯克在各领域提供方便生活的产品。

正如所见，对于活动物体而言，它都是必不可少的高精度重要部分。在生

活中的各方面所需一切启动、停止领域贡献纳博特斯克技术。

这个门也是

对建筑物用自动门

和站台门进行开、

关控制。
这个机器人也是

精密减速机控制工业

用机器人的启动、停

止。

这个建筑机械也是

通过驱动电机和控制

阀对液压机铲进行启

动、停止。

新干线也是

通过制动系统对活跃

在世界各地的新干线

进行停车控制。

这架飞机也是

通过飞行控制系统对

飞机的飞行状态进行

校正、调整控制。

这艘油轮也是

通过船舶用发动机远

程控制系统对大型船

舶进行启动、停止控

制。

这个风车也是

通过风力发电机用驱

动装置对风车方向和

叶片角度进行调整控

制。

１．在本产品的保修期（以用户购买本产品后1年或本产品开始运行后2,000小时中先到期者为准），确认由于本

产品的设计或制造方面的原因导致本产品发生故障时，根据本公司的判断，负责对产品进行维修或予以更

换。

尽管如上所述，由于轮毂为消耗品，因此除本公司确认是起因于设计上或制造上的问题而发生的轮毂故障

外，不属于保修对象。

２．本产品的保修范围仅限前项所述故障的修理或产品更换，不对其它费用进行补偿。但用户就本产品的保修范

围与本公司另有书面协议时不受上述条款限制。

３．属于以下任何情况导致本产品出现问题时不在上述保修范围之内，本公司将进行有偿服务。

（1）因在超出本公司指定的使用条件或规格书中指定的范围的情况下使用本产品导致产品故障时

（2）因污垢、异物附着导致产品故障时

（3）因在本产品上使用本公司指定产品之外的润滑剂、耗材等导致产品故障时

（4）因在特殊环境中（高温、多湿、有大量尘埃、腐蚀性、挥发性、易燃性气体的环境中、进行了加减压的

大气、液体中等。但本公司规格书等明确认可的范围除外。）使用本产品导致产品故障时

（5）本产品经非本公司人员进行了拆卸、重新组装、修理、改造时

（6）因本产品之外的机器导致产品故障时

（7）因火灾、地震、雷击、水灾及其他不可抗力导致产品故障时

（8）因其它非本产品设计或制造原因导致产品故障时

４．第1项的故障修理或更换了产品时，经修理、更换的部件以及更换的产品的保修期为发生该故障时本产品的

剩余保修期。

质量保证



● Nabtesco、RV、RVW 是纳博特斯克的注册商标或商标。
● BONNOC 是 ENEOS 株式会社的注册商标。
● 产品改进时，本公司可能在不进行预先告知的情况下变更产品目录。
● 本产品目录的 PDF 版可以从以下网站下载。

　　https://precision.nabtesco.com/

　　另外，追加及变更刊载信息时，有时会先对旧版 PDF 版进行更新。

　　因此，可能与印刷版产品目录内容有所不同，敬请谅解。
● 严禁对本产品目录部分或全部内容进行私自转载、复制、复印（copy）、翻译。
● Copyright ©2020 Nabtesco Corporation. All rights reserved.
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