
與馬達連接很方便！

緊湊、高轉矩、耐衝擊的齒輪頭類型

我們提供的馬達托架強調在各種用途中的易用性。

AGV/AMRCMP裝置

啟動轉矩

（單位：cN･m） （單位：N･m）
測量條件：以2000r/min之輸入轉速連續運轉2小時後的數值測量條件：以2000r/min之輸入轉速連續運轉2小時後的數值

※上表中的值因使用條件而異，僅供參考。

在空載狀態下通過輸出軸啟動減速機（使其旋轉）所需的轉矩。在空載狀態下通過輸入軸啟動減速機（使其旋轉）所需的轉矩。

1/19
1/29
1/49
1/79
1/99

1/119

DGS010
19.3
16.6
13.6
12.1
11.6

－

DGS030
25.9
21.4
17.3
14.7
13.8
13.5

DGS050
44.2
36.6
27.5
18.7
17.6
17.6

增速啟動轉矩

減速比 機型號

※上表中的值因使用條件而異，僅供參考。

1/19
1/29
1/49
1/79
1/99

1/119

DGS010
6.1
7.2
9.6

15.0
19.5

－

DGS030
7.5
8.7

10.7
15.6
20.2
26.3

DGS050
12.3
14.7
18.8
18.9
24.3
32.6

減速比 機型號

空載運行轉矩

（單位：cN･m）
測量條件：輸入轉速為2000r/min，且進行2小時預熱運行後的數值

※上表中的值因使用條件而異，僅供參考。

在空載狀態下轉動減速機所需的輸入側轉矩。

1/19
1/29
1/49
1/79
1/99

1/119

DGS010
18.3
17.2
15.3
14.0
13.7

－

DGS030
26.0
24.7
21.7
19.9
19.5
19.1

DGS050
47.1
45.6
41.3
29.7
28.9
28.6

減速比 機型號

轉角誤差

（單位：arc min）

輸入任意旋轉角時，理論上的輸出旋轉角度與實際輸出旋轉角度之間的差值。

1/19
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2.2
1.7
1.7
1.7
－

DGS030
1.7
1.7
1.7
1.7
1.7
1.7

DGS050
1.7
1.7
1.1
1.1
1.1
1.1

減速比 機型號

回程間隙

（單位：arc min） （單位：N･m / arc min）

相對於旋轉力的扭轉難度（扭轉剛性）。固定輸入軸，從「零」開始向輸出軸施加至額定轉矩後，再將轉矩恢複至「零」時，輸
出軸的螺旋角並不會完全恢複為「零」，而是有微量殘留。這叫做回程間隙。

1/19
1/29
1/49
1/79
1/99

1/119

DGS010
3.3
3.3
2.2
1.1
1.1
－

DGS030
3.3
3.3
2.2
1.1
1.1
1.1

DGS050
3.3
3.3
2.2
1.1
1.1
1.1

扭轉剛度

減速比 機型號

※數值僅為參考值。下限值約為標示數值的80％。
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1/119

DGS010
1.1
1.1
1.8
2.3
2.3
－

DGS030
2.2
2.2
4.4
5.0
5.0
5.0

DGS050
3.6
3.6
7.5
9.3
9.3
9.3

減速比 機型號
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（記載於本型錄中的所有性能數值，是在本公司指定之試驗條件下所得出的結果。）

齒輪頭型
高剛性精密減速機　齒輪頭類
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推出！
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機種、型號

DG

機種名稱

DG系列

S

形狀

S：中實

030

機型號※１

11N・m→「010」
31N・ｍ→「030」
52N・m→「050」

F

輸出軸區分

F：法蘭軸
J：直軸

（無平鍵槽、無螺紋）

029

減速比

1/19→「019」
1/29→「029」
1/49→「049」
1/79→「079」
1/99→「099」

  1/119→「119」※2

N

精度

N：標準規格

KS2

馬達安裝用法蘭
類型※3

HS1、KS2等

N

輔助符號1

N：標準規格

X

輔助符號2

空白：標準規格
X：選購件規格

-

性能表 ※性能表顯示了每個機型號和每個減速比的典型規格。 ※該產品正在開發中，因此產品規格可能會發生變化。

DGS010F

DGS030F

DGS050F

DGS010J

DGS030J

DGS050J

外形尺寸圖
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額定轉矩
（輸入

2000r/min）※1減速比機型號

010

030

050

N・m

啟動停止時
容許峰值

轉矩※2

N・m

容許平均
負荷轉矩※3

N・m

容許瞬間
最大轉矩※4

N・m

容許最高
輸入轉速

r/min

容許平均
輸入轉速

r/min

扭轉剛度※5

N・m/arc min

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

額定轉速

r/min

回程間隙

arc min

轉角誤差

arc min

轉動慣量
（輸入軸換算）※6

×10-4kg・m2

法蘭軸 直軸

（記載於本型錄中的所有性能數值，是在本公司指定之試驗條件下所得出的結果。）

※1 安裝法蘭方形尺寸□40和□60全長相同。
※2 安裝法蘭方形尺寸為□40 及□60。

※1 安裝法蘭方形尺寸只有□60。

※1 總長度會根據安裝法蘭方形尺寸而變化。
※2 安裝法蘭方形尺寸為□60、□80。

※1 平均輸入轉速為2000r/min時，使基本額定壽命L10=10000小時的平均負荷轉矩。
※2 在啟動停止時，由慣性矩施加於輸出軸上之加減速轉矩的容許值。
※3 運轉中有負荷變動時之可容許的平均負荷轉矩。

※這是每個機型號的代表圖。詳情請聯絡本公司。
※可安裝馬達的製造商為台灣山洋電氣股份有限公司、台灣歐姆龍股份有限公司、台灣基恩斯股份有限公司、多摩川精機台灣駐在員事務所、Panasonic 台灣、台灣富士電機股份有限公司、台灣三菱電機股

份有限公司、台灣安川電機股份有限公司
詳情請聯絡本公司。

※1 各機型號，以減
速比1/49的額定轉矩
標示。

※3 詳情請聯絡
本公司。

※2 減速比1/119僅限
機型號030、050。

※4 因衝擊等緣故而瞬間產生之最大轉矩的容許值。可承受10000次左右（不會發生塑性變形）的轉矩。
※5 數值僅為參考值。下限值約為標示數值的80％。
※6 不包括與馬達軸緊固部件襯套相關的轉動慣量值。

高剛性精密減速機　齒輪頭類

除了其緊湊的尺寸、高轉矩和多種減速比
之外，簡單無憂的馬達連接也大大提高了
工作效能。這使得任何應用的設計都比以
往更加靈活。
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與馬達連接很方便！

緊湊、高轉矩、耐衝擊的齒輪頭類型

我們提供的馬達托架強調在各種用途中的易用性。

AGV/AMRCMP裝置

啟動轉矩

（單位：cN･m） （單位：N･m）
測量條件：以2000r/min之輸入轉速連續運轉2小時後的數值測量條件：以2000r/min之輸入轉速連續運轉2小時後的數值

※上表中的值因使用條件而異，僅供參考。

在空載狀態下通過輸出軸啟動減速機（使其旋轉）所需的轉矩。在空載狀態下通過輸入軸啟動減速機（使其旋轉）所需的轉矩。

1/19
1/29
1/49
1/79
1/99

1/119

DGS010
19.3
16.6
13.6
12.1
11.6

－

DGS030
25.9
21.4
17.3
14.7
13.8
13.5

DGS050
44.2
36.6
27.5
18.7
17.6
17.6

增速啟動轉矩

減速比 機型號

※上表中的值因使用條件而異，僅供參考。

1/19
1/29
1/49
1/79
1/99

1/119

DGS010
6.1
7.2
9.6

15.0
19.5

－

DGS030
7.5
8.7

10.7
15.6
20.2
26.3

DGS050
12.3
14.7
18.8
18.9
24.3
32.6

減速比 機型號

空載運行轉矩

（單位：cN･m）
測量條件：輸入轉速為2000r/min，且進行2小時預熱運行後的數值

※上表中的值因使用條件而異，僅供參考。

在空載狀態下轉動減速機所需的輸入側轉矩。

1/19
1/29
1/49
1/79
1/99

1/119

DGS010
18.3
17.2
15.3
14.0
13.7

－

DGS030
26.0
24.7
21.7
19.9
19.5
19.1

DGS050
47.1
45.6
41.3
29.7
28.9
28.6

減速比 機型號

轉角誤差

（單位：arc min）

輸入任意旋轉角時，理論上的輸出旋轉角度與實際輸出旋轉角度之間的差值。
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2.2
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1.7
1.7
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1.1
1.1

減速比 機型號

回程間隙

（單位：arc min） （單位：N･m / arc min）

相對於旋轉力的扭轉難度（扭轉剛性）。固定輸入軸，從「零」開始向輸出軸施加至額定轉矩後，再將轉矩恢複至「零」時，輸
出軸的螺旋角並不會完全恢複為「零」，而是有微量殘留。這叫做回程間隙。
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扭轉剛度

減速比 機型號

※數值僅為參考值。下限值約為標示數值的80％。
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減速比 機型號
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（記載於本型錄中的所有性能數值，是在本公司指定之試驗條件下所得出的結果。）
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